Расписание работы Конференции «Управление динамическими системами»
	Время

начала
	26 января
	27 января, ИПМех РАН
	28 января, ИПМех РАН
	29 января
	30 января, ИПМех РАН

	Место
	ИПУ РАН
	Конф.Зал
	Ауд. 237
	Ауд. 239
	Конф.Зал
	Ауд. 237
	Ауд. 239
	ИПУ РАН
	Конф.Зал
	Ауд. 237
	Ауд. 239

	10:00
	Пленарные

заседания
	Tu-1
	
	We-1
	
	Пленарные

заседания
	Fr-1
	

	11:30
	
	Кофейная пауза
	Кофейная пауза
	
	Кофейная пауза

	11:50
	
	Tu-2A
	Tu-2B
	Tu-2C
	We-2A
	We-2B
	We-2C
	
	Fr-2A
	Fr-2B
	Fr-2C

	13:20
	
	Обед
	Обед
	
	Обед

	14:20
	
	Tu-3A
	Tu-3B
	Tu-3C
	We-3A
	We-3B
	We-3C
	
	Fr-3A
	Fr-3B
	Fr-3C


Tu-1.  Управление в робототехнике и мехатронике - 1
Tu-2A.  Прикладные задачи управления - 1
Tu-3A.  Теория управления динамическими системами - 1
Tu-2B.  Теория управления динамическими системами - 2
Tu-2С.  Управление механическими системами
Tu-3B.  Прикладные задачи управления - 2
Tu-3С.  Управление летательными аппаратами - 1
We-1.  Оптимальное управление - 1
We -2A.  Теория управления динамическими системами - 3
We -2B.  Игровые задачи динамики

We -2С.  Управление в робототехнике и мехатронике - 2
We -3A.  Управление колебаниями и устойчивость движения

We -3B.  Теория управления динамическими системами - 4
We -3C.  Прикладные задачи управления - 3
Fr-1.  Теория управления динамическими системами - 5
Fr-2A.  Моделирование и управление динамическими системами

Fr-2B.  Оптимальное управление - 2
Fr-2C.  Теория управления динамическими системами - 6
Fr-3A.  Теория управления динамическими системами - 7
Fr-3B.  Задачи идентификации динамических систем

Fr-3C.  Управление летательными аппаратами - 2
